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1. GENERAL

1.1 Introduction

Congratulations on purchasing a DX-V Rhino electric
boat motor.

This motor is a ZEBCO development, specially adapted to the
requirements of fishing. High-quality material and design,

in combination with sophisticated technology, make this
motor a durable and reliable companion in all situations. For
the continuous improvement of our products, we reserve the
right to change parts and components without prior notice or
notification. To avoid unnecessary operating errors, please read
the following operating instructions carefully.

Always wear a life jacket when using the motor. Pay attention
to weather conditions and keep an eye on battery capacity
when boating.

Slow down near the shore and in shallow water. Always avoid
ground contact. Tilt the motor if there is a risk of touching the
ground.

Watch out for swimmers in the water and always keep enough
distance!
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1.2 Warranty terms

The DX-V Rhino electric boat motor is warranted for 2 years
(only valid in conjunction with proof of purchase) from
the date of purchase.

The warranty does not cover wear parts. The warranty applies
exclusively to non-commercial use of the motor and does not
apply in the event of operating errors, accidents, improper
repairs or changes made to the product.

Service and repairs may only be carried out by Zebco Europe
GmbH or authorised service partners.

2. SYSTEM OVERVIEW AND SETUP
2.1 Assembly

Attach the motor to the bow. Make sure to tighten both moun-
ting bolts firmly (Fig. 1).

To adjust the mounting angle or to swing the motor out of the
water, grasp the motor head with one hand, then press and
hold the positioning lever (Fig. 2) with your other hand until
the desired position has been reached. Release the lever and
make sure that the mechanism locks firmly into place

CAUTION: If the boat is to be taken out of the
water, the motor must be removed beforehand.
Always disconnect the battery before attaching or
removing the motor.




CAUTION! When adjusting the tilt angle, avoid placing your
hands between the shaft and the hull of the boat — risk of
injury! If the motor is to remain attached to the hoat
after use, it must always be lifted out of the water via
the pivoting mechanism and covered.

2.2 Electrical connection (for 12V batteries only!)

Connect the red battery cable (A) to the positive terminal (marked
by (+) on the battery). Connect the black battery cable (B) to the
negative terminal (-).

The terminals must be firmly connected. Otherwise, malfunctions
may occur.

The battery should always be placed in a well ventilated place.
The motor works with all conventional 12V batteries. Zehco
recommends the use of special marine deep discharge batteries
or LiFePO4 batteries to ensure the best possible operation.
When operating the motor on the on-hoard electronics of a
combustion engine with charging electronics, the DX-V should
be connected separately from the alternator.

_@ Black (-)

2.3 Putting the motor into operation

Before connecting to the battery (see also point 2.2) please
make sure that the rotary handle (tiller) is in zero position.

The telescopic tiller can be extended to a length of about 25
«m (Fig. 4).

The infinitely variable speed control is integrated in the rotary
handle (Fig. 5). Turning the handle clockwise activates the
forward gear. The reverse gear is activated by turning counter-
clockwise. When the rotary handle is in the zero position, the
motor automatically comes to a standstill.

CAUTION: Excessively fast shifting

between forward and reverse gear
can damage the motor electronics!

2.4 Multifunction display

Each DX-V motor is equipped with a multi-function display that
allows you to monitor various operating states and diagnostic
messages (Fig. 6).

2.5 Depth adjustment and steering tension

To adjust the immersion depth, hold the motor shaft firmly
with one hand, loosen the tension block screw (Fig 7 ®) and
the depth adjustment clamp screw (Fig 7 ®), and adjust the
motor to the desired depth. Then re-tighten the adjustment
clamp screw firmly. Tighten the tension block screw as required.
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Steering counter tension is achieved by loosening or tightening
the tension block screw (Fig. 7 ®). This dampens vibrations and
maintains your heading when the tiller is released.

2.6 USB port

The motor features an integrated USB port (5V/1A) for charging
phones or connecting lamps (Fig. 8).

2.7 Changing/attaching the propeller

CAUTION: Always disconnect the battery
before changing the propeller!

Use the propeller spanner supplied to loosen and remove the
lock nut, holding the propeller with one hand (Fig. 9) to prevent
it from turning. The locknut must not be loosened with hammer
blows or by similar means, as this could result in damage to

the locknut or shaft. The propeller can be easily removed after
removing the locking screw.

Assembly is done in reverse order. When fitting the new propel-
ler, make sure that the shear pin and groove match as intended,
otherwise the propeller cannot be attached properly.

After each use, check the propeller for any tangled lines or aquatic
plants and remove them if necessary.

3. MAINTENANCE

3.1 Maintenance and care of the motor

« Rinse the motor thoroughly with running water.

« The screws and moving parts of the motor suspension should
be lubricated with machine oil approx. every two weeks.

« The electrical connections should be checked monthly for
corrosion. Replace defective connections or cables immediately
to avoid possible overheating.

- For longer-term storage, make sure to keep the motorina
well-ventilated, dry place.

+ Do not leave the motor outdoors during the winter, as this
could cause damage to the drive unit.

3.2Troubleshooting

Power loss

« Propeller possibly stiff. Check if line or weeds are caught in
the screw.



« Check the charge level of the battery. Check the battery cells.
« Check the connections of the battery cable.
- Handle zero point shifted, see error code “OFF Handle reset”.

Power consumption too high
« Check propeller for stiffness.

« Corrosion or short-circuit at cable connectors in the upper
motor housing.

« Check the battery cells.

Motor noise too loud and/or vibrations

« Check fit and condition of the propeller; if necessary remount
the propeller offset by 180°.

- Bent shaft. Remove the propeller and run the motor at
medium speed, paying attention to shaft noises.

- If the shaft is bent, send the motor in for repair.

« Turn the propeller by hand, in case of stiffness send in the
motor for servicing.

For all other problems, please contact
your dealer or Zehco Service.

3.3 Error codes on the display (see table below)

3.4 Debugging

Debugging of the controller unit may only be
carried out by a Rhino-Motors Service Partner.

Motor does not reach maximum power
Special circumstances may cause the zero position of the handle

to shift. For example, after replacing the potentiometer or due
to high voltage peaks after using an unsuitable battery. As a
result, the motor does not reach maximum power.

Debugging the controller unit:

- To do this, remove the four screws below the motor head
(Fig. 10).

+ Remove the motor head cover and locate the small reset
switch on the controller next to the LED (Fig. 11).

« Press and hold this button for 5 seconds to enter debugging
mode. The LED starts flashing red.

+ Set the rotary handle to maximum reverse position and
briefly press the button again.

« The LED now flashes yellow. Now turn the rotary handle to
the zero position and briefly press the button again.

« The LED now flashes blue. Set the rotary handle to maximum
forward position and briefly press the button again.

« The setting is now complete.

Error code Beeps | Cause What to do
E05 + OFF 2 Motor/propeller jammed Turn the rotary handle (tiller) to the zero position, dis-
connect the power supply, then check if line or weeds are
caught in the screw.
E08 + OFF 2 Motor control unit is overheated (>85°C) Turn the rotary handle (tiller) to the zero position and allow
the motor to cool down for 10 minutes
E41 2 Battery voltage too high Install replacement battery with proper voltage.
E43 2 Battery voltage too low Charge or replace battery.
E44 x USB power supply error Disconnect the external USB device, wait for 2 minutes
and try again.
OFF Handle reset (see | 1xlong | 1. The motor is switched on, but the rotary Move the rotary handle (tiller) to zero position and, if neces-
2.4 Fig. 6) handle (tiller) is not in zero position. sary, briefly disconnect the motor from the voltage source
2. After protection functions have been trig- | (disconnect the battery).
gered, e.g. due to a jammed propeller
3. After debugging (see 3.4)
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EUROPE

EC Declaration of Conformity
pursuant to Directive 2004/108/EC and Directive 2014/30/EU

The manufacturer
ZEBCO EUROPE GmbH

Elsterbogen 12-14

D-21255 Tostedt

HRB 115690

Telephone: +49 41 82 /29 43-0
Telefax: +49 41 82 /29 43-22
E-mail: info-de@zebco-europe.com
www.zebco-europe.com

with sole responsibility declares that the following products conform to the requirements of the
European Directive indicated below:

Electric outboard motors belonging to the series

Rhino VX28, VX34, VX44, VX50, VX54, VX65, Rhino Cobold, BLX, BMR, BC2400, DX-V
Article identifiers 9925028, 9925034, 9925044, 9925050, 9925054, 9925154, 9925065, 9921018,
9921024, 9930070, 9935110, 9940065, 9940165, 9926024, 9927035, 9927055, 9927068, 9927155,
9927168.

The above-listed products comply with the requirements of the
European Directive

2004/108/EC EMC

2006/42/EC Machinery Directive

Conformity is proven by compliance with the following harmonized standards:
EN 55014-1:2006 +A1:2009 +A2:2011 Electromagnetic compatibility - Requirements for household
appliances, electric tools and similar apparatus - Part 1: Electromagnetic Interference
EN 55014-2:1997 + Corrigendum 1997 + A1:2001 + A2:2008 2011 Electromagnetic compatibility -
Requirements for household appliances, electric tools and similar apparatus - Part 2: Electromagnetic
immunity - Product family standard
EN ISO 12100 Safety of machinery
Notes:
1. The safety instructions in the product documentation supplied (e.g. operating manual) must be
observed.
2. This declaration assures the products’ conformity with the standards and directives cited, but
does not represent any further guarantee of specific features.

Mark of conformity: c €
Tostedt, 13 April 2021

Frerk Petersen
(Managing Director)
ZEBCO EUROPE GmbH
Elsterbogen 12-14
D-21255 Tostedt

QAN BT ot Bprowng. BBFYS RHINO ZEBCO

Zebeo Europe GmbH - Elsterbogen 12-14 - D-21255 Tostedt

Tel. 0 4182 / 29 43-0 - Fax 0 4182 / 29 43-22

E-Mail: info-de@zeb m - www.zel m

Handelsregister Hamburg - HRB 115690 - USt-ID (VAT): DE815249344 - St.-Nr. 15/200/06923

Geschiiftsfiihrer: Frerk Petersen, Steven R. Smits, James G. Hillenbrand

Commerzbank AG Hamburg (BLZ 200 400 00) - Kto.-NT. 417 322 500 - IBAN: DE21 2004 0000 0417 3225 00 - SWIFT: COBADEFFXXX
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1. ALLGEMEINES
1.1Einleitung

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf eines DX-V Rhino-
Elektro-Bootsmotors.

Dieser Motor ist eine Entwicklung aus dem Hause Zebco Europe,
speziell abgestimmt auf die Anforderungen des Angelsports.
Hochwertiges Material und Design im Zusammenspiel mit aus-
gereifter Technik machen diesen Motor zu einem langlebigen
und verldsslichen Partner in allen Situationen. Zur standigen
Verbesserung unserer Produkte behalten wir es uns vor,
Bauteile und Komponenten ohne vorherige Ankiindigung zu
verandern. Um unndtige Bedienungsfehler zu vermeiden, lesen
Sie die nachfolgende Betriebsanleitung bitte sorgfaltig durch.
Tragen Sie bei der Benutzung des Motors immer eine Rettungs-
weste. Achten Sie auf die Wetterbedingungen und planen Sie
bei der Fahrt die Kapazitdt der Batterie mit ein.

Verlangsamen Sie die Geschwindigkeit am Ufer und in flachen
Gewdssern. Vermeiden Sie stets Grundberiihrungen. Kippen Sie
den Motor an, wenn die Gefahr besteht den Grund zu beriihren.
Achten Sie auf Schwimmer im Wasser und halten Sie immer
geniigend Abstand!

1.2 Garantiebedingungen .

Fiir den DX-V Rhino-Elektro-Bootsmotor gilt eine Garantiefrist
von 2 Jahren (nur giiltig in Verbindung mit dem Kaufbe-
leg), beginnend mit dem Erwerb.

Die Garantie beinhaltet keine VerschleiBteile. Sie erstreckt

sich ausschlieBlich auf die nicht-kommerzielle Nutzung des
Motors und gilt nicht im Falle von Bedienungsfehlern, Unféllen,
unsachgemaBer Reparatur oder vorgenommenen Anderungen.

Serviceleistungen und Reparaturen diirfen ausschlieBlich von
Zehco Europe oder autorisierten Servicepartnern vorgenommen
werden.

2. AUFBAU UND INBETRIEBNAHME
2.1 Montage

Befestigen Sie den Motor am Heck. Stellen Sie sicher, dass die
beiden Befestigungsschrauben fest angezogen sind. (Abb. 1).

Zum Verstellen des Befestigungswinkels oder zum Heraus-
schwenken aus dem Wasser, den Motorkopf mit einer Hand
halten, mit der anderen den Positionierhebel (Abb. 2) driicken
und so lange festhalten, bis die gewiinschte Position erreicht
ist. Hebel loslassen und sicherstellen, dass der Mechanismus
fest einrastet.

ACHTUNG: Soll das Boot aus dem Wasser
genommen werden, ist der Motor unbedingt

vorher zu demontieren. Vor der Montage bzw. der
Demontage unbedingt die Batterie abklemmen.




ACHTUNG! Wahrend des Einstellens des Kippwinkels die
Hénde nicht zwischen Schaft und Bootskérper bringen —
Verletzungsgefahr!

Wenn der Motor nach dem Einsatz am Boot
verbleibt, muss erimmer mittels Schwenkvorrichtung

aus dem Wasser gehoben und abgedeckt werden

2.2 Elektro-Anschluss (nur fiir 12V-Batterien!)

Das rote Batteriekabel (A) mit dem Pluspol verbinden (gekenn-
zeichnet durch (+) auf der Batterie). Das schwarze Batterie-
kabel (B) mit dem Minuspol verbinden (-). Die Polklemmen
miissen fest angeschlossen werden. Ansonsten kann es zu
Stdrungen kommen.

Die Batterie sollte immer an einem gut beliifteten Ort aufge-
stellt werden. Der Motor arbeitet mit allen herkémmlichen
12V-Batterien, Zebco empfiehlt die Verwendung von speziellen
Marine-Tiefentladungsbatterien oder LiFeP04-Batterien, um
den bestmdglichen Betrieb zu gewahrleisten. Bei Betrieb an
der Bordelektronik eines Verbrennungsmotors mit Ladeelek-
tronik sollte der DX-V Motor getrennt von der Lichtmaschine
angeschlossen werden.

[ ® Schwarz(-)
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2.3 Motor in Betrieb nehmen

Vor dem AnschlieBen an die Batterie (siehe auch Punkt 2.2)
bitte sicherstellen, dass sich der Drehgriff (Steuerpinne) in
Null-Position befindet.

Die teleskopische Pinne ist bis zu einer Lange von etwa 25 cm
ausziehbar (Abb. 4).

Im Drehagriff integriert ist die stufenlose Geschwindigkeitsrege-
lung (Abb. 5). Durch Drehen des Griffes im Uhrzeigersinn wird
derVorwdrtsgang geschaltet. Der Riickwdrtsgang wird durch
Drehen entgegen dem Uhrzeigersinn geschaltet. In Nullstellung
des Drehgriffes kommt der Motor automatisch zum Stillstand.

ACHTUNG: UbermBig schnelles Schalten
zwischen Vor- und Riickwartsgang kann die
Motorelektronik beschadigen!!

2.4 Multifunktionsdisplay

Jeder DX-V Motor ist mit einem Multifunktionsdisplay ausge-
stattet, welches Ihnen erlaubt diverse Betriebszustande und
auch Diagnosemeldungen zu iiberwachen (Abb. 6.)

2.5 Tiefeneinstellung und Steuergegendruck

Zur Einstellung der Eintauchtiefe den Motorschaft mit einer
Hand gut festhalten, die Steuergegendruckschraube (Abb. 7(®)
und die Schraube der Tiefeneinstellungsschelle (Abb. 7(®)
[6sen und den Motor auf die gewiinschte Tiefe justieren. Die
Einstellschraube der Schelle danach wieder fest anziehen. Die
Steuergegendruckschraube nach Bedarf anziehen.
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Der Steuergegendruck wird durch Losen oder Festziehen

der Steuergegendruckschraube erreicht (Abb. 7 ®). Hiermit
werden Vibrationen gedampft und der Steuerkurs bleibt beim
Loslassen der Pinne bestehen.

2.6 USB-Anschluss

Der Motor verfiigt iiber einen integrierten USB-Anschluss (5V/1A)
zum Aufladen von Telefonen oder Lampenbetrieb (Abb. 8).

2.7 Austausch/Montage des Propellers

ACHTUNG: Unbedingt die Batterie vor dem
Wechsel des Propellers abklemmen!

Mit dem mitgelieferten Propellerschliissel die Sicherungsmutter
|6sen und entfernen. Dabei muss der Propeller mit einer Hand
festgehalten werden (Abb. 9), um ein Mitdrehen zu verhindern. Die
Sicherungsmutter darf nicht mit Hammerschlagen oder &hnlichem
geldst werden, da dies eine Beschadigung der Mutter oder der Wel-
e zur Folge haben kénnte. Der Propeller kann nach dem Entfernen

der Sicherungsschraube leicht abgenommen werden.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Beim Aufsetzen
des neuen Propellers auf die Passung des Scherstiftes in der Nut
achten, ansonsten ldsst sich der Propeller nicht richtig befestigen.

Nach jedem Gebrauch den Propeller auf eventuell verfangene
Schniire oder Wasserpflanzen iiberpriifen und diese gegebenen-
falls entfernen.

3. WARTUNG
3.1Wartung und Pflege des Motors

« Den Motor sorgfaltig mit flieBendem Wasser abspiilen.

« Zirka alle zwei Wochen sollten die Schrauben und beweglichen Teile
der Motorauthangung mit einem Maschinendl geschmiert werden.

- Monatlich sollten die Elektro-Anschliisse auf Korrosion
iberpriift werden. Defekte Anschlilsse oder Kabel sofort
auswechseln, um etwaige Uberhitzung zu vermeiden.

« Zur langerfristigen Lagerung muss der Motor an einem gut
beliifteten, trockenen Ort aufbewahrt werden.

- Lassen Sie den Motor iiber den Winter nichtim Freien, das
kénnte zur Beschddigung der Antriebseinheit fiihren.

3.2 Fehlersuche

Leistungsverlust

« Propeller eventuell schwergangig: Uberpriifen, ob sich Schnur
oder Algen in der Schraube verfangen haben.

« Ladezustand der Batterie priifen. Batteriezellen {iberpriifen.



« Anschliisse des Batteriekabels priifen. sition des Griffes verschiebt. Zum Beispiel nach dem Austausch

+ Griff-Nullpunkt verschoben: sihe Fehlercode, OFF Handlereset ~ des Potentiometers oder durch hohe Spannungsspitzen nach
Verwendung ungeeigneter Batterien. Hierdurch erreicht der

Zu hoher Stromverbrauch Motor nicht die maximale Leistung.
- Propeller auf Schwergangigkeit iiberpriifen

« Korrosion oder Kurzschluss an Kabelsteckern im oberen
Motorgehduse

- Batteriezellen iiberpriifen

Debugging der Controller-Einheit:

« Hierfiir miissen die vier Schrauben unterhalb des Motorkopfes
entfernt werden (Abb. 10).

« Motorkopfdeckel entfernen, dort befindet sich ein kleiner Reset-

Zu lautes Motorgerausch/Vibrationen Schalter auf dem Controller neben einer LED-Leuchte (Abb. 11).

- Sitzund Zustand des Propellers iiberpriifen, eventuell Propel-  * Driicken Sie diesenTaster 5 Sekunden lang, um in den Debug-
ler um 180° versetzt neu montieren. ging-Modus zu gelangen. Die LED beginnt rot zu blinken.

- Verbogene Welle: Propeller abnehmen und Motor mit mittlerer ~ * Stellen Sie den Drehgriff dann auf die maximale Rickwarts-
Geschwindigkeit laufen lassen, auf Wellengerusche achten. position und driicken Sie kurz den Taster erneut.

+ Bei verbogener Welle den Motor zur Reparatur einsenden. « Die LED blinkt nun gelb. Drehen Sie jetzt den Griff auf die

. ) i Nullposition und driicken Sie kurz den Taster ereut.

+ Den Propeller mit der Hand drehen, bei Schwergéngigkeit ) ) ) i o

Motor einsenden. « Die LED blinkt nun blau. Stellen Sie den Drehgriff auf die maxi-
male Vorwartsposition und driicken Sie kurz den Taster erneut.

Bei allen anderen Problemen wenden - Die Einstellung ist damit abgeschlossen.
Sie sich bitte an lhren Fachhandler oder

an den Zehco-Service-Dienst.

3.3 Fehlercodes auf dem Display (siehe Tabelle unten)

3.4 Debugging

Debugging der Controller Einheit

darf nur von einem Rhino-Motoren-
Servicepartner durchgefiihrt werden.

Motor erreicht nicht die maximale Leistung
Besondere Umstande kinnen dazu fiihren, dass sich die Nullpo-

Display-Fehlercode | Warnton | Ursache Fehlerbehebung

E05 + OFF 2 Motor/Propeller blockiert Drehgriff (Steuerpinne) auf Nullstellung bringen,
Spannungsversorgung abklemmen, dann iiberpriifen ob
sich Schnur oder Algen in der Schraube verfangen haben.

E08 + OFF x Motorsteuerung ist tiberhitzt (>85°C) Drehgriff (Steuerpinne) auf Nullstellung bringen und
Motor 10 Minuten abkiihlen lassen.

E41 2 Batteriespannung ist zu hoch Ersetzen Sie die Batterie durch eine mit korrekter Spannung.

E43 2 Batteriespannung ist zu niedrig Batterie aufladen oder Batterie ersetzen.

E44 x USB-Stromversorgungsfehler Trennen Sie das externe USB-Gerdt, warten Sie 2
Minuten und versuchen Sie es emeut.

OFF Handle reset xlang | 1. Der Motorist eingeschaltet, aber der Drehgriff | Drehgriff (Steuerpinne) muss in Nullstellung gebracht

(siehe 2.4 Abb. 6) (Steuerpinne) befindet sich nicht in Nullposition. | werden und ggf. Motor kurz von der Spannungsquelle

2. Nach dem Ausldsen von Schutzfunktionen wie | trennen (Batterie abklemmen).
2.B. nach Blockieren des Propellers
3. Nach dem Debuggen (siehe Punkt 3.4)




4, Konformitatserklarung .

——=a0
EUROPE

EG-Konformititserklirung
nach der Richtlinie 2004/108/EG sowie der Richtlinie 2014/30/EU

Der Hersteller
Zebco Europe GmbH

Elsterbogen 12-14

D-21255 Tostedt

HRB 115690

Tel.: 041 82/2943-0

Fax: 041 82/2943-22

E-Mail: info-de@zebco-europe.com
www.zebco-europe.com

erklirt in alleiniger Verantwortung die Konformitiit der folgenden Produkte:
Elektro-Aussenbordmotoren der Baureihen

Rhino VX28, VX34, VX44, VX50, VX54, VX65, Rhino Cobold, BLX, BMR, BC2400, DX-V
Artikelkennung 9925028, 9925034, 9925044, 9925050, 9925054, 9925154, 9925065, 9921018,
9921024, 9930070, 9935110, 9940065, 9940165, 9926024, 9927035, 9927055, 9927068, 9927155,
9927168.

entsprechend den Anforderungen der
Europiischen Richtlinie
2004/108/EG EVM

2006/42/EG Maschinenrichtlinie

nachgewiesen durch die Einhaltung folgender harmonisierter Normen:

EN 55014-1:2006 +A1:2009 +A2:2011 Elektromagnetische Vertriglichkeit - Anforderungen an
Haushaltgerite, Elektrowerkzeuge und édhnliche Elektrogerite - Teil 1: Storaussendung
EN 55014-2:1997 + Berichtigung 1997 + A1:2001 + A2:2008, 2011, 2015 Elektromagnetische
Vertriglichkeit - Anforderungen an Haushaltgerite, Elektrowerkzeuge und dhnliche Elektrogerite -
Teil 2: Storfestigkeit - Produktfamiliennorm
EN ISO 12100 Sicherheit von Maschinen
Hinweise:
1. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentation (z. B. Betriebsanleitung)
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1. GENERAL

1.1 Introduction

Félicitations pour votre achat d'un moteur électrique
Rhino DX-V.

Ce moteur a été développé par ZEBCO est spécifiquement adap-
té a une utilisation pour la péche. Des matériaux et un design
de haute qualité, associés a une technologie sophistiquée, font
de ce moteur un compagnon durable et fiable dans toutes les
situations. Pour I'amélioration continue de nos produits, nous
nous réservons le droit de modifier les pieces et les composants
sans préavis ni notification. Pour éviter toute erreur de manipu-
|ation, veuillez lire attentivement les instructions d'utilisation
suivantes.

Portez toujours un gilet de sauvetage lorsque vous utilisez le
moteur. Faites attention aux conditions météorologiques et
surveillez la capacité de la batterie lorsque vous naviguez.
Ralentissez prés du rivage et dans les eaux peu profondes.
Evitez toujours le contact avec e fond. Inclinez le moteur s'il y a
un risque de contact avec le fond.

Faites attention aux baigneurs et conservez une distance
suffisante a tout moment !

1.2 Conditions de garantie

Le moteur électrique de bateau DX-V Rhino est garanti pendant
2 ans (uniquement valable sur présentation de la preuve
d'achat) a partir de la date d'achat.

La garantie ne couvre pas les piéces d'usure. La garantie
s'applique exclusivement a |'utilisation non commerciale du
moteur et ne s'applique pas en cas d'erreurs de manipulation,
d'accidents, de réparations inappropriées ou de modifications
apportées au produit.

Le service et les réparations ne peuvent étre effectués que par
Zebco Europe GmbH ou par des partenaires autorisés.

2. APERCU ET CONFIGURATION DU SYSTEME
2.1 Montage

Fixez le moteur au tableau arriére. Veillez a bien serrer les deux
boulons de montage (Fig. 1).

Pour régler I'angle de montage ou faire pivoter le moteur hors de
'eau, saisissez la téte du moteur d'une main, puis appuyez et main-
tenez le levier de positionnement (Fig. 2) de I'autre main jusqu'a

ce que la position souhaitée soit atteinte. Relachez le levier et
assurez-vous que le mécanisme se verrouille fermement en place.

REMARQUE : si le bateau doit étre sorti de
I'eau, le moteur doit étre retiré au préalable.
Débranchez toujours la batterie avant de fixer
ou de retirer le moteur.




ATTENTION ! Lors du réglage de I'angle d'inclinaison, évitez
de placer vos mains entre I'arbre et la coque du bateau - risque
de blessure ! Si le moteur doit rester fixé au bateau apres
utilisation, il doit toujours étre sorti de I'eau par le
mécanisme de pivotement et couvert.

2.2 Connexion éIectrique (uniquement pour les batteries 12V'!)

Connectez le cable rouge de la batterie (A) a la borne positive
(marquée par (+) sur la batterie). Connectez le cable noir de la
batterie (B) a la borne négative (-).

Les bornes doivent étre fermement connectées. Sinon, des
dysfonctionnements peuvent se produire.

La hatterie doit toujours étre placée dans un endroit bien ventilé.
Le moteur fonctionne avec toutes les hatteries conventionnelles
de 12V. Zehco recommande |'utilisation de batteries marines
spéciales a décharge profonde ou de batteries LiFeP04 pour
garantir le meilleur fonctionnement possible. Lors de 'utilisation
du moteur avec la possibilité d'une recharge de la batterie par

le moteur thermique, le DX-V doit étre connecté séparément de
I'alternateur.

2.3 Mise en service du moteur

Avant de brancher la batterie (voir également le point 2.2), as-
surez-vous que la poignée rotative (barre) est en position zéro.

La barre télescopique peut étre étendu a une longueur d'envi-
ron 25 cm (Fig. 4).

La commande de vitesse a réglage progressif est intégrée
dans la poignée rotative (fig. 5). En tournant la poignée dans
e sens des aiguilles d'une montre, on active la marche avant.
La marche arriére est activée en tournant dans le sens inverse
des aiguilles d'une montre. Lorsque la poignée rotative est en
position zéro, le moteur s'arréte automatiquement.

ATTENTION : un passage trop rapide de la marche
avant a la marche arriére peut endommager
I'électronique du moteur!

2.4 Affichage multifonction

Chaque moteur DX-V est équipé d'un écran multifonctions
qui permet de controler différents états de fonctionnement et
messages de diagnostic (Fig. 6).

2.5 Réglage de la profondeur et tension de la direction

Pour régler la profondeur d'immersion, tenez fermement
I'arbre du moteur d'une main, desserrez la vis du bloc de ten-
sion (Fig 7 (®) et la vis de la pince de réglage de la profondeur
(Fig 7®), et réglez le moteur a la profondeur souhaitée. Puis
resserrez fermement la vis de I'étrier de réglage. Serrez la vis du
bloc de tension selon les besoins.
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La contre-tension de la direction est obtenue en desserrant
ou en serrant la vis du bloc de tension (Fig. 7®). Cela permet
d'amortir les vibrations et de maintenir votre cap lorsque la
barre n'est pas tenue a la main.

2.6 Port USB

Le moteur est doté d'un port USB intégré (5V/1A) permettant de
charger les téléphones ou de connecter des lampes (Fig. 8).

2.7 Changer/fixer I'hélice

REMARQUE : débranchez toujours la
batterie avant de changer I'hélice !

Utilisez la clé a hélice fournie pour desserrer et retirer le contre-
écrou, en tenant I'hélice d'une main (Fig. 9) pour I'empécher de
tourner. Le contre-écrou ne doit pas étre desserré a coups de mar-
teau ou par des moyens similaires, car cela pourrait endommager
e contre-écrou ou I'arbre. L'hélice peut étre facilement retirée
aprés avoir retiré la vis de blocage.

Le montage s'effectue dans l'ordre inverse. Lors du montage de

la nouvelle hélice, assurez-vous que la goupille de cisaillement

et la rainure s'alignent, sinon I'hélice ne pourra pas étre fixée
correctement.

Aprés chaque utilisation, vérifiez que I'hélice ne présente pas de lignes
ou de plantes aquatiques emmélées, le cas échéant, retirez-les.

3. MAINTENANCE
3.1 Maintenance et entretien du moteur

« Rincez soigneusement le moteur a I'eau courante

« Les vis et les pieces mobiles de la suspension du moteur
doivent étre lubrifiées avec de I'huile mécanique toutes les
deux semaines environ.

- Les connexions électriques doivent étre contrdlées tous les
mois pour vérifier I'absence de corrosion ou de jeu. Remplacez
immédiatement les connexions ou les cables défectueux pour
éviter une éventuelle surchauffe.

« Pour un stockage a long terme, veillez a conserver le moteur
dans un endroit sec et bien ventilé.

« Ne laissez pas le moteur a I'extérieur pendant I'hiver, car cela
pourrait endommager |'unité motrice.

3.2 Dépannage

Perte de puissance

+ Hélice a du mal a tourner. Viérifiez si une ligne ou des herbes
ne sont pas prises dans la vis.

- Vérifiez le niveau de charge de la batterie. Vérifiez les
éléments de la batterie.

« Vérifiez les connexions du cable de la batterie.
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- Le point zéro de la poignée est décalé, voir le code d'erreur
"Remise a zéro de la poignée”.

Consommation électrique trop élevée
- Vérifiez la fluidité de rotation de I'hélice.

- Corrosion ou court-circuit au niveau des connecteurs de cble
dans le boitier supérieur du moteur

- Vérifiez les éléments de la batterie.

Bruit du moteur trop fort et/ou vibrations

« Vérifiez |'ajustement et |'état de I'hélice ; si nécessaire,
remontez |'hélice décalée de 180°.

« Arbre tordu. Retirez I'hélice et faites tourner le moteur a
vitesse moyenne, en faisant attention aux bruits de |'arbre.

« Sil'arbre est tordu, envoyez le moteur en réparation.

« Tournez I'hélice a la main, en cas de manque de fluidité de
rotation, envoyez le moteur en réparation.

Pour tout autre probléme, veuillez contacter votre

revendeur ou le service apres-vente Zehco.

3.3 Codes d'erreur a I'écran (voir tableau ci-dessous)

3.4 Débogage

Le débogage de I'unité de commande ne

peut étre effectué que par un partenaire
de service de Rhino-Motors.

Le moteur n'atteint pas la puissance maximale

Des circonstances particuliéres peuvent entrainer un décalage
de la position zéro de la poignée. Par exemple, apres le rempla-
cement du potentiomeétre ou en raison de pics de tension élevés

apres |'utilisation d'une batterie inadaptée. Par conséquent, le
moteur n'atteint pas la puissance maximale.

Déboguer l'unité de commande :

« Pour ce faire, retirez les quatre vis situées sous la téte du
moteur (Fig. 10).

« Retirez le couvercle de la téte du moteur et localisez le petit inter-
rupteur de réinitialisation sur le controleur a coté de la LED (Fig. 11).

- Appuyez sur ce bouton et maintenez-le enfoncé pendant
5 secondes pour passer en mode de débogage. La LED
commence a clignoter en rouge.

« Placez la poignée rotative en position de marche arriére
maximale et appuyez a nouveau briévement sur le bouton.

- LaLED clignote alors en jaune. Tournez maintenant la
poignée rotative sur la position zéro et appuyez a nouveau
briévement sur le bouton.

- LaLED clignote alors en bleu. Placez la poignée rotative en
position de marche avant maximale et appuyez de nouveau
brievement sur le bouton.

- Leréglage est maintenant terminé.

Code erreur Bips | Cause Procédure

E05 + OFF 2x Moteur/hélice coincé(e) Tournez la poignée rotative (barre) jusqu’a la position zéro,
débranchez I'alimentation électrique, puis vérifiez i une
ligne ou de la végétation sont coincées dans la vis.

E08 + OFF x L'unité motrice surchauffe (>85°C) Tournez la poignée rotative (barre) jusqua la position zéro et
laissez le moteur refroidir pendant 10 minutes.

E41 2 Tension de la batterie trop élevée Installez une batterie de remplacement de tension correcte.

E43 X Tension de la batterie trop faible Chargez ou remplacez la batterie.

E44 2 Erreur d'alimentation USB Déconnectez le dispositif USB externe, attendez 2 minutes
et réessayez.

OFF Réinitialisation | 1x longue | 1. L'hélice tourne, mais la poignée rotative Amenez la poignée rotative (barre) en position zéro et, si

de la poignée (barre) n'est pas a zéro. nécessaire, déconnectez hrievement le moteur de la source

(voir 2.4 Fig. 6) 2. Apres le déclenchement des fonctions de protec- | de tension (débranchez la batterie).

tion, par exemple a cause d'une hélice bloquée.
3. Apres le débogage (voir 3.4)




4. Déclaration de conformité il

——=a0
EUROPE

Déclaration CE de conformité
Conformément au directive communautaire 2004/108 et a la directive européene 2014/30

Le fabricant
ZEBCO EUROPE GmbH

Elsterbogen 12-14

D-21255 Tostedt

HRB 115690

Téléphone : +49 41 82 /29 43-0
Fax : +49 41 82 /29 43-22

E-mail: info-de@zebco-europe.com
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Avec la responsabilité unique déclare que les produits suivants se conforment aux exigences de la
Directive européenne indiquée ci-dessous :

Moteurs électriques hors-bord appartenant aux séries

Rhino VX28, VX34, VX44, VX50, VX54, VX65, Rhino Cobold, BLX, BMR

Identifiant des produits 9925028 a 9925065, 9921018, 9930070, 9935110, 9940065

Les produits ci-dessus respectent les Directives Européennes
2004/108/ Directive CEM
2006/42/ Directive Européenne Machine

La conformité est prouvée grace aux normes harmonisées suivantes :

Compatibilité électromagnétique EN 55014-1:2006 +A1:2009 +A2:2011 — Exigences pour appareils
électroménagers, outils €lectriques et appareil associé - Partie 1: Interférence Electromagnétique
EN 55014-2:1997 + Corrigendum 1997 + A1:2001 + A2:2008 2011 Comptabilité électromagnétique -
Exigences pour appareils électroménagers, outils électriques et appareil semblable - Partie 2:
Immunité électromagnétique — Famille de produit standard
Sécurité des machines EN ISO 12100
Notes:
1. Les consignes de sécurité dans la documentation de produit fournie (par exemple le manuel
d'utilisation) doivent étre observées.
2. Cette déclaration assure la conformité des produits avec les normes et les directives citées,
mais ne représente pas la nouvelle garantie de fonctions spécifiques.
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Marque de conformité :
Tostedt, le 13 Avril 2021

Frerk Petersen
(Directeur Général)
Zebco Europe GmbH
Elsterbogen 12-14
D-21255 Tostedt
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1. INFORMAZIONI GENERALI

1.1 Introduzione

Congratulazioni per aver acquistato un motore per
barche elettriche DX-V Rhino.

Questo motore & frutto dello sviluppo ZEBCO, appositamente
adattato alle esigenze della pesca. Materiale e design di

alta qualita, in combinazione con una tecnologia sofisticata,
rendono questo motore un compagno duraturo e affidabile

in tutte le situazioni. Per il miglioramento continuo dei nostri
prodotti, ci riserviamo il diritto di cambiare parti e componenti
senza preavviso o notifica. Per evitare possibili errori operativi,
leggere attentamente le sequenti istruzioni per ['uso.

Indossare sempre un giubbotto di salvataggio quando si utilizza
il motore. Prestare attenzione alle condizioni meteorologiche

e tenere d'occhio il livello di carica della batteria durante la
navigazione. Rallentare sempre vicino alla riva e in acque poco
profonde. Evitare sempre il contatto con il suolo. Inclinare il
motore se ¢'& il rischio di toccare il terreno.

Fare attenzione ai nuotatori in acqua e mantenere sempre una
distanza di assoluta sicurezza!

1.2 Termini di garanzia

I motore per barche elettriche DX-V Rhino & garantito per 2
anni a partire dalla data di acquisto (garanzia valida solo in
combinazione con la prova di acquisto).

La garanzia non copre le parti soggette ad usura. La garanzia
si applica esclusivamente all'uso non commerciale del motore
e non si applica in caso di errori operativi, incidenti, riparazioni
improprie o modifiche apportate al prodotto.

| servizi e le riparazioni possono essere esequiti solo da Zebco
Europe GmbH o da partner di assistenza autorizzati.

2. PANORAMICA E CONFIGURAZIONE DEL
SISTEMA

2.1 Assemblaggio

Fissare il motore alla poppa. Assicurarsi di serrare saldamente
entrambi i bulloni di montaggio (Fig. 1).

Per regolare |'angolo di montaggio o per far oscillare il motore
fuori dall'acqua, afferrare la testa del motore con una mano,
quindi premere e tenere premuta la leva di posizionamento
(Fig. 2) con I'altra mano fino a raggiungere la posizione deside-
rata. Rilasciare la leva e assicurarsi che il meccanismo si blocchi
saldamente in posizione

CAUTELA: se la barca deve essere portata
fuori dall'acqua, il motore deve essere rimosso
in anticipo. Scollegare sempre la batteria prima
di collegare o rimuovere il motore.




CAUTELA! Quando si regola I'angolo di inclinazione, evitare di
posizionare le mani tra |'albero e lo scafo della barca - rischio di
lesioni! Se il motore deve rimanere attaccato alla barca
dopo l'uso, deve sempre essere sollevato dall'acqua
attraverso il meccanismo di rotazione e coperto.

2.2 (ollegamento elettrico (solo per batterie da 12v)

Collegare il cavo rosso della batteria (A) al terminale positivo
(contrassegnato da (+) sulla batteria). Collegare il cavo nero della
batteria (B) al terminale negativo (-).

| terminali devono essere saldamente collegati. In caso contrario,
potrebbero verificarsi malfunzionamenti.

La hatteria deve sempre essere posizionata in un luogo ben
ventilato. Il motore funziona con tutte le batterie convenzionali
da 12V. Zebco consiglia I'uso di batterie marine speciali a scarica
profonda o batterie LiFeP04 per garantire il miglior funzionamen-
to possibile. Quando si aziona il motore sull'elettronica di bordo di
un motore a combustione con elettronica di ricarica, il DX-V deve
essere collegato separatamente dall alternatore.

——f

@ Nero (-)

2.3 Messa in funzione del motore

Prima di collegare la batteria (vedere anche il punto 2.2) assicu-
rarsi che la maniglia rotante (timone) sia in posizione zero.

Il timone telescopico pud essere esteso ad una lunghezza di
circa 25 cm (Fig. 4).

Il controllo della velocita variabile & integrato nella maniglia
rotante (Fig. 5). Ruotando la maniglia in senso orario si attiva
I'ingranaggio in avanti. La retromarcia viene attivata ruotando
in senso antiorario. Quando la maniglia rotante & in posizione
zero, il motore si blocca automaticamente.

CAUTELA: un cambio eccessivamente veloce

tra marcia in avanti e retromarcia puo
danneggiare I'elettronica del motore

2.4 Display multifunzione

Ogni motore DX-V & dotato di un display multifunzione che con-
sente di monitorare vari stati operativi e messaggi diagnostici
(Fig. 6).

2.5 Regolazione della profondita e tensione dello sterzo

Per regolare la profondita di immersione, tenere saldamente
I'albero motore con una mano, allentare la vite del blocco di
tensionamento (Fig 7®) e la vite del morsetto di regolazione
della profondita (Fig 7 ®), quindi posizionare il motore alla
profondita desiderata. Successivamente stringere saldamente la
vite del morsetto di regolazione.
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Stringere la vite del blocco di tensione in base alle esigenze. La
tensione dello sterzo si ottiene allentando o stringendo la vite
del blocco di tensionamento (Fig. 7(®). Cio smorza le vibrazioni
e mantiene la direzione quando il timone viene rilasciato.

2.6 Porta USB

Il motore & dotato di una porta USB integrata (5V/1A) per la
ricarica di telefoni o il collegamento di lampade (Fig. 8).

2.7 Cambiare/fissare l'elica

CAUTELA: scollegare sempre la batteria

prima di cambiare l'elica!

Utilizzare la chiave dell'elica fornita per allentare e rimuovere

il dado di blocco, tenendo I'elica con una mano (Fig. 9), per
evitare che giri. Il controdado non deve essere allentato con
colpi di martello o con mezzi simili, in quanto cio potrebbe cau-
sare danni al controdado stesso o all'albero. L'elica puo essere
facilmente rimossa dopo aver tolto la vite di bloccaggio.

L'assemblaggio viene esequito in ordine inverso. Quando si
monta la nuova elica, assicurarsi che il perno e la scanalatura
corrispondano come previsto, altrimenti |'elica non puo essere
fissata correttamente.

Dopo ogni utilizzo, controllare che I'elica sia libera da eventuali fili o
erba, rimuovendoli con cura se presenti.

3. MANUTENZIONE

3.1 Manutenzione e cura del motore

- Risciacquare accuratamente il motore con acqua corrente.

- Leviti e le parti mobili delle sospensioni del motore devono es-
sere lubrificate con olio da macchina circa ogni due settimane.

« | collegamenti elettrici devono essere controllati mensilmente per
verificare la possibile corrosione. Sostituire immediatamente con-
nessioni o cavi difettosi per evitare un possibile surriscaldamento.

« Perlo stoccaggio a lungo termine, assicurarsi di mantenere il
motore in un luogo ben ventilato e asciutto.

- Non lasciare il motore all'aperto durante 'inverno, in quanto cio
potrebbe causare danni all'unita di azionamento.

3.2 Risoluzione dei problemi

Perdita di potenza

- Rotazione elica rigida, non libera. Verificare che non siano
presenti fili o erba nella vite.

- Controllare il livello di carica della batteria. Controllare le celle
della batteria.

« Controllare i collegamenti del cavo della batteria.



- Gestire il “punto zero” spostato, vedere il codice di errore "OFF
Handle reset".

Consumo energetico troppo elevato
- Controllare I'elica per verificarne la rigidita.

« Corrosione o cortocircuito dei connettori dei cavi
nell'alloggiamento superiore del motore.

- Controllare le celle della batteria.

Rumore del motore troppo forte e/o vibrazioni

- Controllare il fissaggio e le condizioni dell'elica; se necessario,
rimontare |'elica sfalsata di 180°.

+ Albero piegato. Rimuovere |'elica e far funzionare il motore a
media velocita, prestando attenzione ai rumori dell'albero.

« Sel'albero & piegato, inviare il motore in riparazione presso
un centro assistenza autorizzato Rhino.

« Ruotare |'elica a mano, in caso di rigidita inviare il motore per la
manutenzione presso un centro assistenza autorizzato Rhino.

Per qualsiasi altro tipo di problema, prego

contattare il vostro rivenditore o il Service Zebco

3.3 Codici di errore visualizzabili sul display
(vedere la tabella riportata sotto)

3.4 Debug

Il debug dell'unita controller puo essere eseguito

solo da un partner dell'assistenza Rhino-Motors.

Il motore non raggiunge la massima potenza
Circostanze speciali possono causare lo spostamento della

posizione zero della maniglia. Ad esempio, dopo aver sostituito
il potenziometro oppure a causa di picchi di tensione elevati
dopo aver utilizzato una batteria inadatta. Di conseguenza, il
motore non raggiunge la massima potenza.

Debug dell'unita controller:

« Per fare questo, rimuovere le quattro viti sotto la testa del
motore (Fig. 10).

« Rimuovere il coperchio della testa del motore e individuare il
piccolo interruttore di reset sul controller accanto al LED (Fig. 11).

« Tenere premuto questo pulsante per 5 secondi per accedere
alla modalita di debug. Il LED inizia a lampeggiare in rosso.

« Impostare la maniglia rotante sulla posizione inversa massi-
ma e premere brevemente di nuovo il pulsante.

« IILED ora lampeggia in giallo. Adesso ruotare la maniglia rotante
nella posizione zero e premere brevemente di nuovo il pulsante.

- IILED ora lampeggia in blu. Impostare la maniglia rotante
sulla posizione massima in avanti e premere brevemente il
pulsante di nuovo.

« L'impostazione & ora completata.

Codice di errore Nr.Beep | Causa Cosa fare
E05 + OFF 2x Motore/elica bloccati Ruotare la maniglia rotante (timone) in posizione zero, scollega-
re I'alimentatore, quindi verificare se la vite dellelica & avvolta
dafilio erba
E08 + OFF 2% L'unita di controllo del motore si & surriscal- | Ruotare la maniglia rotante (timone) in posizione zero e lasciare
data (Temperatura >85°C) raffreddare il motore per 10 minuti
E41 2x | Livello voltaggio batteria troppo alto Installare una batteria di ricambio con livello del voltaggio corretto
E43 X Livello voltaggio batteria troppo basso (aricare o rimpiazzare la batteria
E44 2X Errore alimentazione porta USB Scollegare il dispositivo USB esterno, attendere 2 minuti e
riprovare.
OFF Handle reset 1xlungo | 1.1l motore & acceso, ma la maniglia rotan- | Spostare la maniglia rotante (timone) in posizione zero e, se
(vedere punto 2.4 Fig. 6) te (timone) non & in posizione zero. necessario, scollegare brevemente il motore dalla fonte di
2. Dopo 'attivazione delle funzioni di protezio- | alimentazione (scollegare la batteria).
ne, ad esempio a causa dell’elica inceppata
3. Dopo il debug (vedere punto 3.4)
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N
VINE |

——=a0
EUROPE

EC Declaration of Conformity
pursuant to Directive 2004/108/EC and Directive 2014/30/EU

The manufacturer
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The above-listed products comply with the requirements of the
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2004/108/EC EMC

2006/42/EC Machinery Directive

Conformity is proven by compliance with the following harmonized standards:
EN 55014-1:2006 +A1:2009 +A2:2011 Electromagnetic compatibility - Requirements for household
appliances, electric tools and similar apparatus - Part 1: Electromagnetic Interference
EN 55014-2:1997 + Corrigendum 1997 + A1:2001 + A2:2008 2011 Electromagnetic compatibility -
Requirements for household appliances, electric tools and similar apparatus - Part 2: Electromagnetic
immunity - Product family standard
EN ISO 12100 Safety of machinery
Notes:
1. The safety instructions in the product documentation supplied (e.g. operating manual) must be
observed.
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does not represent any further guarantee of specific features.
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1. ALGEMEEN

1.1 Introductie

Gefeliciteerd met de aanschaf van een Rhino DX-V
elektrische buitenboordmotor.

Deze motor is ontwikkeld door ZEBCO, met speciale aanpas-
singen voor de vereisten van het sportvissen. Hoge kwaliteit
materialen en ontwerp, in combinatie met een gesofisti-
ceerde technologie, maken deze motor tot een duurzame en
betrouwbare partner onder alle omstandigheden. Vanwege de
voortdurende verbetering van onze producten, houden we ons
het recht voor om onderdelen en componenten te wijzigen, dit
zonder voorafgaand bericht of notificatie. Om fouten vanwege
een onjuist gebruik te voorkomen, raden we aan om deze
handleiding zorgvuldig door te lezen.

Draag altijd een reddingsvest wanneer je deze motor gebruikt.
Let op weersomstandigheden en houd een oog op de capaciteit
van de accu wanneer je aan het varen bent.

Vaar langzamer nabij de oever en in ondiep water. Voorkom te
allen tijde dat de motor in contact komt met de bodem. Kantel
de motor wanneer het risico bestaat dat je de bodem raakt.

Kijk uit voor zwemmers in het water en houd altijd voldoende
afstand!

1.2 Garantievoorwaarden

De Rhino DX-V elektrische buitenboordmotor heeft een
garantieperiode van 2 jaar (alleen in combinatie met een
aankoopbewijs) vanaf de datum van aanschaf.

De garantie dekt niet slijtage van onderdelen. De garantie

is alleen van toepassing op niet-commercieel gebruik van

de motor en is niet van toepassing bij een onjuist gebruik,
ongevallen, onjuist uitgevoerde reparaties of aanpassingen die
aangebracht zijn.

Service en reparaties mogen alleen uitgevoerd worden door
Zebco Europe GmbH of een geautoriseerde servicepartner.

—

2. SYSTEEMOVERZICHT EN INSTALLATIE
2.1 Montage

Bevestig de motor aan de boeg. Verzeker je ervan dat de beve-
stigingsbouten strak aangedraaid worden (Fig. 1).

Voor het aanpassen van de hoek waaronder de motor gemon-
teerd wordt of om de motor uit het water te halen, grijp de kop
van de motor met een hand beet, druk en houd de positiehen-
del (Fig. 2) met de andere hand ingedrukt totdat de gewenste
positie bereikt is. Laat de hendel los en verzeker je ervan dat het
mechanisme stevig op de plek gehouden wordt..

OPGELET: Wanneer de hoot uit het water gehaald
wordt, dan dient de motor eerst gedemonteerd
te worden. Koppel de motor altijd eerst los van de
accu voordat je de motor monteert of verwijdert.




OPGELET! Wanneer je de hoek van de motor aanpast, voorkom
dat je je handen tussen de stang en de romp van de boot
plaatst — er bestaat dan kans op verwondingen! Wanneer de
motor aan de boot bevestigd blijft na gebruik, dan dient
deze altijd it het water getild te worden middels het
zwenkmechanisme en afgedekt te worden.

2.2 Elektrische verbinding (alleen voor 12V accu’s!)

Verhind de rode accukabel (A) met het positieve contact (wordt
aangegeven door een (+) op de accu). Verbind de zwarte
accukabel (B) met het negatieve contact (—). De kabels moeten
stevig verbonden worden met de contacten, anders kunnen er
storingen ontstaan.

De accu dient te allen tijde op een goed geventileerde plaats te
staan. De motor werkt met alle conventionele 12V accu’s. Zebco
beveelt het gebruik aan van speciale, vrijwel volledig te ontladen
accu’s of LiFeP04 accu’s om de best mogelijke werking te garande-
ren. Wanneer de motor gebruikt wordt in combinatie met andere
elektronica aan boord of met een ontbrandingsmotor waarbij de
accu ook opgeladen wordt, dan dient de DX-V separaat van de
wisselstroomgenerator aangesloten te worden.

2.3 Het gebruik van de motor

Voordat je de accu aansluit (zie ook punt 2.2), verzeker je ervan
dat de roterende handgreep (tiller) in de nulpositie staat. De
telescopische tiller kan tot een lengte van circa 25 cm uitge-
schoven worden (Fig. 4).

De continu variabele snelheidscontrole is geintegreerd in de
roterende handgreep (Fig. 5). Draai je de handgreep in de
richting van klok, dan wordt de voorwaartse voortstuwing
geactiveerd. De achterwaartse voortstuwing wordt geactiveerd
door de handgreep tegen de richting van de klok in te draaien.
Wanneer de roterende handgreep in de nulpositie gebracht
wordt, dan wordt de motor automatisch stil gezet.

——f

OPGELET: Het snel wisselen tussen

voorwaartse en achterwaartse voortstuwing kan
de elektronica van de motor beschadigen!

2.4 Multifunctioneel display

Elke DX-V motor is uitgevoerd met een multifunctioneel display
dat het mogelijk maakt om de werking van de motor en
diagnostische berichten in de gaten te houden (Fig. 6)

2.5 Aanpassing van de diepte en de spanning
van het sturen

Voor het aanpassen van de diepte waarop de motor ondergedom-
peldis, houd de stang van de motor stevig met een hand vast,
draai de spanningshlokschroef los (Fig. 7(®) en de klemschroef
waarmee de diepte aangepast kan worden (Fig. 7(®) en schuif de
motor naar de gewenste diepte. Draai vervolgens de klemschroef

28 RHINO
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voor het aanpassen van de diepte weer stevig vast. Draai ook de

spanningshlokschroef weer zover vast zoals noodzakelijk is.

Het aanpassen van de spanning waarmee je kunt sturen kun
je bereiken door de spanningsblokschroef losser of vaster te
zetten (Fig. 7®). Dit vermindert vibraties en hiermee kun je je
koers vasthouden wanneer je de handgreep los laat.

2.6 USB-poort

De motor is uitgevoerd met een geintegreerde USB-poort
(5V/1A) voor het opladen van telefoons of voor het verbinden
met lampen (Fig. 8).

2.7Vlervangen/bevestigen van de propeller

OPGELET: Koppel de motor altijd eerst los van de
accu voordat je de propeller gaat vervangen!
Gebruik de propellersleutel die meegeleverd wordt om de
borgmoer te verwijderen, houd de propeller hierbij met een
hand vast (Fig. 9) om te voorkomen dat deze gaat draaien. De
borgmoer mag niet los gemaakt worden middels slagen met

een hamer of iets dergelijks, omdat dit aanleiding kan zijn voor
schade aan de borgmoer of de stang. De propeller kan eenvou-
dig afgenomen worden na het verwijderen van de borgschroef.

Het plaatsen gebeurt in omgekeerde volgorde. Wanneer je een
nieuwe propeller plaatst, verzeker je er dan van dat borgpen en
gleuf passen zoals bedoeld is, anders kan de propeller niet goed
aangebracht worden. Check de propeller telkens na gebruik op
lijnen of waterplanten die zich vastgezet hebben en verwijder
deze indien nodig.

3. ONDERHOUD

3.1 0nderhoud en verzorgen van de motor

« Spoel de motor zorgvuldig schoon met stromend water.

« De schroeven en bewegende delen van het motorgedeelte die-

nen circa elke twee weken met machineolie geolied te worden.

De elektrische verbindingen dienen maandelijks op corrosie

nagekeken te worden. Vervang defecte verbindingen of

kabels onmiddellijk om te voorkomen dat er mogelijk

oververhitting ontstaat.

« Vloor opslag gedurende een langere periode, zorg ervoor dat de
motor geplaatst wordt op een goed geventileerde, droge plek.

« Laat de motor in de winter niet buiten liggen, omdat dit voor
schade aan de aandrijving kan zorgen.

3.2 Fehlersuche

Leistungsverlust

« Propeller draait mogelijk te strak. Controleer of er lijnen of
waterplanten vastzitten in de schroef.



« Controleer hoever de accu opgeladen is. Controleer de accucellen.
- Controleer de bevestigingen van de accukabels.

« Het nulpunt in de handgreep is verschoven, zie foutmelding
‘OFF Handle reset.

Er wordt te veel energie verbruikt
- Controleer of de propeller te strak draait.

- Corrosie of kortsluiting bij de kabelaansluitingen in de
bovenste behuizing van de motor.

« Controleer de accucellen.

Het motorgeluid is te luid en/of vibraties
- Controleer de montage en de conditie van de propeller, indien
nodig draai de propeller dan over 180 graden.

« Desstang is gebogen. Verwijder de propeller en laat de motor op
gemiddelde snelheid draaien, let daarbij op geluiden in de stang.

« Wanneer de stang gebogen is, stuur de motor dan op voor reparatie.

« Draai de propeller met de hand, wanneer deze moeilijk
draait, stuur de motor dan op voor onderhoud.

Neem voor alle andere problemen s.v.p.
contact op met je dealer of Zebco Service.

3.3 Foutmeldingen op het display (zie tabel hieronder)

3.4 Opsporen en verwijderen van fouten

Het opsporen en verwijderen van fouten van de

controller unit mag alleen uitgevoerd worden door
een Rhino-Motors Service Partner.

De motor levert geen maximale prestatie
Speciale omstandigheden kunnen ervoor zorgen dat nulpositie
van de handgreep verschuift. Bijvoorbeeld na het vervangen

van de spanningsdeler of door hoge voltagepieken door een
ongeschikte accu. Als resultaat hiervan kan de motor geen
maximale prestaties leveren.

Opsporen en verwijderen van fouten van de controller unit:

- Om dit te doen, verwijder je de vier schroeven aan de onder-
kant van de motorkop (Fig. 10).

« Verwijder de behuizing van de motorkop en zoek naar de
kleine resetknop op de controller, naast de LED (Fig. 11).

« Druk deze knop in en houd haar 5 seconden vast om in de
fouten opsporen en verwijderen modus te komen. De LED
begint rood te flitsen.

« Zet de roterende handgreep naar de maximale achterwaartse
positie en druk nogmaals op de knop.

« De LED flitst nu met geel licht. Draai de handgreep nu naar de
nulpositie en druk opnieuw kort op de knop.

« De LED flitst nu met blauw licht. Draai de handgreep naar de ma-
ximale voorwaartse positie en druk wederom kort op de button.

« De afstelling is nu compleet.

Foutmelding | Pieptoon | Reden Wat te doen
E05 + OFF 2x Motor/propeller zit vast Draai de roterende handgreep (tiller) naar de nulpositie,
maak de energiekabels los, controleer vervolgens of er zich
lijn of waterplanten vastgezet hebben in de schroef.
E08 + OFF 2 Motorcontrole-unit is oververhit (>85°C) Draai de roterende handgreep (tiller) naar de nulpositie en
laat de motor gedurende 10 minuten afkoelen.
E41 ) Accuvoltage te hoog Installeer een vervangende accu met het juiste voltage.
E43 P2 Accuvoltage te laag Laad de accu op of vervang deze.
E44 x Fout in de USB energielevering Koppel het externe USB apparaat los, wacht 2 minuten en
probeer het opnieuw.
OFF Handle reset | 1xlang | 1. De motor staat aan, maar de roterende handgreep | Draai de roterende handgreep (tiller) naar de nulpositie en,
(zie 2.4 Fi